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¢, QUE ES VIDEO VIGILANCIA MOVIL?




COMPONENTES:

XMR400 XMR400S
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ESPECIFICACIONES

Modelo ‘ XMR-400 ‘ XMR-400S

! |

Resolucion de Grabacion por Canal 4 canales de video en resolucion D1@30ips.

Grabacion local y monitoreo remoto.
Sistema de archivos FS 3.0 patentado para méxima confiabilidad y recuperacion de los datos.

Control remoto.
Modo de control Panel de control (XMRCP3).
Red.

4 entradas de video.
Video Compresion H.264.
1 salida de video para panel de control (XMRCP3).

. 4 entradas de audio.
Audio Compresion ADPCM.

Puerto de red RJ-45 10/100Mbps.
Red Soporte para GPS. (XMRGPS).
Soporte para 3G. (XMR3G).
Soporte para WiFi. (XMRWiFi)

, Soporte para dico duro 2.5" de hasta 500 GB
Almacenamiento Soporte para memorias SDXC de hasta 64 GB (HDDS25/500)

1 puerto USB 2.0.

Interfaces 1 puerto RS-485.
8 entradas de alarma/2 salidas de alarma (XMALARMBOX).

El equipo provee de 12 Ved/1 A para alimentar cdmaras analégicas.
Alimentacion: 6-36 Ved @ 12 W (sin camaras o accesorios).
Soporte para UPS compatible. (XMRUPS).
Caracteristicas Fisicas y Eléctricas Dimensiones: 174 x 159 x 54 mm (XMR-400).
Dimensiones: 203.5 x 150 x 56 mm (XMR-4008S).
Peso: 1.8 kg.
Temperatura de operacion: -25 a 60 °C.

Dual Stream




CARACTERISTICAS ESPECIALES:

Equipos modulares.

Conectores tipo aviacion

Voltaje de operacion 6Vdc hasta 36Vdc.
Audio por canal de video.

Alimentacion por canal de video.




¢, QUE CAMARAS PUEDO UTILIZAR?

o Utilizando cables de o Utilizando camara
transferencia: especializada:
XMRDOME

A
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ACCESORIOS

XMRS3G — Modulo y antena XMRGPS- Modulo y antena
para conexion 3G de GPS




XMRWIFI- Modulo y antena XMRGSENSOR - Sensor de
para conexion wifi Inercia










XMR400M

Caracteristicas:

o Resolucién de Grabacion por Canal:
-4 canales de video en resolucion D1@30ips.
-Grabacion local Gnicamente.
-Sistema de archivos FS 3.0 patentado para méaxima confiabilidad y
recuperacion de los datos.

Modo de control:
-Control remoto.

Video:

-4 entradas de video.
-Compresion H.264.
-1 salida de video.

Audio:
-4 entradas de audio.
-Compresion ADPCM.

Red:
- GPS Interconstruido
-NO ES COMPATIBLE CON SISTEMA DE MONITOREO 3G

Almacenamiento:
-Soporte para 2 memorias SDXC de hasta 128 GB

Interfaces:

-1 puerto USB 2.0.

-1 puerto RS-485.

-4 entradas de alarma/2 salidas de alarma

El equipo provee de 12 Vcd/ 500 mA para alimentar cAmaras
analdgicas.
Soporte para UPS compatible. (XMRUPS).




XMRDOME

Caracteristicas:

CCD 1/3” Sony

800 TVL.

lluminacién minima 0 lux con IR.
Lente fijo 2.8mm.

Shutter electrénico.

Funciones: BLC, AGC, AWB.

Especificaciones:

IR 8m.

Microfono interconstruido.

Conector tipo aviacion.

Temperatura de operacion; -20°C a 55°C.
Consumo: 2W.

Alimentacién 12Vcd.

Dimensiones: 69mm (diametro) X 55.5mm alto.




¢, COMO PUEDO LOGRAR MAS RESPALDO DE
ENERGIA?

Solucién 1: Solucién 2:

[— + Circuito original Circuito auxiliar
£ >
| \ A cualquier cable positivo

del vehiculo del vehiculo
To lactory Ground  To Factory Power Ignicién de la ignici6n
Connection Connection ‘

NOTA: CONSULTAR UN ELECTRICO AUTOMOTRIZ

Tierra (Motor,

Tierra (Motor,
chasis, carroceria)

chasis, carroceria)

Bateria Principal Bateria Auxiliar

Solenoide

Tierra carroceria




¢,COMO INTEGRO MI GRABADOR MOVIL A UN
CENTRO DE MONITOREO?




VENTAJAS DE USAR INFRAESTRUCTURA

Video en tiempo real.
Dispositivos moviles.
Computadora cliente.

Localizacion vehicular
Geo cercas

Reporte de GPS.

Reporte de eventos (entradas de alarma, exceso
de velocidad, mal manejo, etc.)

Bajo consumo de datos.



MODOS DE TRABAJO
1- MONITOREO EN TIEMPO REAL




MODOS DE TRABAJO
2- DESCARGA DE VIDEO LOCALMENTE

UsSB

LOCALIP SOFTWARE CEIBA




MODOS DE TRABAJO
3- VISUALIZACION Y DESCARGA DE VIDEO
MEDIANTE CONEXION WIFI

Switch Client PC

Mobile DVR

Access Point

Car Cameras
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SOFTWARE CLIENTE
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SOFTWARE CLIENTE
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SOFTWARE DE DESCARGA AUTOMATICA
(USO DE RED WIFI)
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SOFTWARE DE ANALISIS Y REPRODUCCION
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RESPALDOS DE GRABACION CON
I\/IARCA DE AGUA
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¢, PREGUNTAS?




(GRACIAS POR SU ATENCION

o Ing. Juan Cano
e |UAN.caAnO@syscom.mx

o Ing. Leobardo Hernandez
e mlhernandez@syscom.mx

o Ing. Adrian Alarcon
e adrian.alarcon@syscom.mx
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